	Position
	Краткое описание
	

	1. 1.2m Telescope
	
	

	Оптика
	· оптика производства ЛОМО, материал – ситалл.
· 1160 мм световой диаметр зеркала.
· 1200 мм полный диаметр зеркала.
· 3500 мм - фокусное расстояние  в главном фокусе телескопа.
· кружок рассеяния в прямом фокусе телескопа не более 8мкм (RMS) для диапазона 400нм-1000нм.
· диаметр поля зрения 70 мм (1.15 градуса) для главного фокуса телескопа.
· 11600 мм – фокусное расстояние в схеме Нэсмита. 

· двухлинзовый афокальный корректор для фокуса Нэсмита, диаметр поля зрения.
· ошибка волнового фронта не хуже Lambda/25.
· покрытие зеркал - Al+SiO2.
· все преломляющие поверхности с многослойным покрытием, коэффициент отражения для одиночной поверхности не более 0.5% для диапазона 400-700 нм и не более 1% для  400-1100 нм.
· 
	

	Труба
	· Свободно продуваемая ферма.
· Ласселевская разгрузка главного зеркала.
· Прямой фокус с деротатором поля зрения.
· Два фокуса Нэсмита с компьютерным контролем.
· Оба фокуса Несмита с деротатором поля зрения.
· Масса навесного оборудования для всех фокусов до 50 кг.
· Компьютерный контроль фокусировки, температурная компенсация.
· Привод крышки главного зеркала.
· Система предотвращения паразитной засветки светоприемника. 
	

	Монтировка
	· Альт-Азимутальная монтировка.
· Высокоточные фрикционные приводы. 
· Внешние энкодеры Heidenhain, с точностью  <0.06”. 

· Энкодеры сервоприводов с точностью <0.08”.
· Максимальная скорость движения по азимуту - 3°/секунду.
· Максимальная скорость движения по высоте - 3°/секунду.
· собственная частота механического резонанса монтировки телескопа выше 10 Гц.
	

	Система контроля и программное обеспечение
	· Индустриальный компьютер с тактовой частотой > 2,4 ГГц. Все необходимые периферийные устройства, включая мышь, монитор.
· 32bit Windows приложение -  Autoslew для управления телескопом
· Windows XP

· Полный набор vb-скриптов для Active-X для управления деротаторами, переключением фокусов и гидирующей  камерой.

· Точность наведения <4˝ RMS для зенитных расстояний  15 – 75 градусов.
· Точность наведения <10˝ RMS для зенитных расстояний  75 - 85 градусов.
· Для зенитных расстояний 85 - 88 работа нежелательна.
· Точность ведения телескопа <0.15˝ RMS для зенитных расстояний 10 - 75° на промежутке более 10 секунд без гидирования.
· Точность ведения телескопа <0.5˝ RMS для зенитных расстояний 10 - 75° на промежутке более 10 минут без гидирования.
· Предупреждение аварийных ситуаций (разрыв кабеля и т.п.).
· Ограничения для работы ниже линии горизонта.
· Ascom – совместимое управление крышей павильона. 
· Прилагаются программы TheSky  или Starry Night для планирования наблюдений.
· ACP Internet для удаленного контроля телескопом (и камерой, если она поддерживается MaximDL).
· Фокусировка и автофокусировка для камер с поддержкой  MaximDL.
· Температурная компенсация фокуса.
· Каталог объектов (NGC, IC; UGC, PK).
· Непосредственный ввод желаемых координат.
	

	
	· ACL (Astronomical Command Language) для удаленного контроля телескопом, с интерфейсом RS232 или LAN.
· LCD-Hand-Box (ручной пульт).

· Автоматическая инициализация всех систем телескопа.
· Возможность удаленного контроля через ACL-protocol и RS232. 

· Совместимость с Ascom software.
	

	Резервные системы для быстрой замены
	· Индустриальный компьютер с тактовой частотой >2,4 ГГц,  для быстрого восстановления системы управления.
· Готовые к установке PCI-карты Heidenhain IK220 Card для работы с энкодерами.
· Готовые к установке Servo-Card для управления приводами.
· Карта расширения RS232 готовая к установке.
· Autoslew-Software.
· Блок усиления сервоприводов Servoamplifier.
· Блок питания  Powersupplies (48V and 12V)
· Резервные энкодеры сервоприводов. 
	


